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Formeln zur Berechnung eines Spindelantriebes
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Motordrehzahl - vx6x10" [min""]
hxi
Lastmoment M =hxix—— [Nm]
2000 x 7t
h 2
Translatorisches Massetrigheitsmoment Jr =my x (2 ] x107° kg m?]
X T
Rotatorisches Massetrigheitsmoment Jo = %1075 d* 1 p kg m?]
" 32
Fir Stahl gilt: Jg =7,7xd* x1x107" [kg m’]
Fiir Aluminium gift: Jp =2,7 xd* xI1x10" kg m?]
Summe der reduzierten 2 2
Massentrigheitsmomente J=Jd,+Jd, +i"x [JR - JT} [kg m]
Beschleun dor B ¢ Moot M C 2xmxnxd  nyxd N
eschleunigungs- oder Bremsmoment Mg=f(ny,) B 60 t, 9,55 t [Nm]
4xmxsy xd
Beschleunigungs- oder Bremsmoment Mg=1(sg) Mg = . 2 [Nm]
hxixtyg
Beschleun dor B it ¢ C2xmxngxJd Ny xJ
eschleunigungs- oder Bremszeit tg=f(ny) B 60 <M, 9,55 M, [s]
[4xmxsgxd
Beschleunigungs- oder Bremszeit tg=f(sg) tg=.———7— [s]
\ hxixMg
120 x sg ;
Nach der Beschleunigung erreicht Drehzahl M= T . 1 [min™]
hxixtg
n,, x tg xhxi
Beschleunigungs- oder Bremsweg Sg = T [mm]
M, xn
Abgegebene Leistung P,=—1__" W]




